Swietlica wiejska w miejscowosci Zaborowo str/z 1/8
ST rew. 0
Specyfikacja techniczna roboty nrarch. K-40/539/16
przygotowawcze i ziemne projektu

SECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

Zaktad Ustug Projektowych KMP s.c

Opracowanie | INZ. Krzysztof Paluszgski, mgr inz. Marcin Paluszyski

09-100 Ptonsk, ul. Pétnocna 13/30,
tel. 698 660 574

Gmina Naruszewo
Inwestor
Naruszewo 19a 09-152 Naruszewo

Swietlica wiejska w miejscowosci Zaborowo

T t : ; :
ema Przygotowanie terenu pod budowe i roboty ziemne(Kod CPV 45111200)

Lokalizacja | Zaborowo gm. Naruszewo dziatka 67/5

Rodzaj robot | Ogélnobudowlane

Nr arch. | 10/539/16
OpraCOWanla

Opracowat inz. Krzysztof Paluszynski

Plonsk — pazdziernik 2016r Egz. nr




P .. .. , . 2/8
Swietlica wiejska w miejscowosci Zaborowo stz 0
rew.
ST : - -
Specyfikacja techniczna roboty nrarch. K-40/539/16
przygotowawcze I Zzlemne projektu

1 R AT A T I = SRR 3
1.1 oA =] Y L0 1 NS Y I TR 3
1.2 ZAKRES STOSOWANIA ST ..ttt ee et e ettt e e a e et b e e eb e e st e e s e e at e s b s st e e sansssbeerneeeans 3
1.3 ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST ..iiiiiiiiii ettt e e e et e e et e e et eeeeaanaeaees 3

2 MATERIALY (GRUNTY) - OGOLNE WYMAGANIA ......ooviit et ettt 3
2.1 ZASADY WYKORZYSTANIA GRUNTOW ....iitiieiiti ettt e e et e e e e e e e eeae e e s e e e eeaae e e s et e e eeatn e e sennneeeees 3

3 ] o S 74 = PP UURPTRI 3
3.1 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU...uutuuiieieeetietiitiieieeeeeeeesistaaseeesesssstnnaeeesessssinnnaaaaasees 3

4 B RY A N ST O] = 4
4.1 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU .....ciiiiiiiiiieieeeeeeeesiiiiesseeeseeesatnnnaeeeessesssnnnaaaeaaees 4
4.2 TRANSPORT GRUNTOW ...cuuniiietieeeeetteeeete e eeeaaeeeseta e eeeeat e eessaaeeeeataesseaanseseaaneesstaaeersrneeeernseeeeen 4

5 WY KONANIE ROBOT .ottt ettt ettt ettt e e et e e et e e et et et e et e et e ee e e et e eae et et e et et e eae et e eeereeeees 4
5.1 OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT ..uttiitiiiitieiiee it ee e et e s st s e st e st e et s sba e s st s e st ssabeeenenens 4
5.2 DOKEADNOSC WYZNACZENIA T WYKONANIA WYKOPU ...cuuuiiiitieeeiiieeeeeeeeeeetaeeesstsesseaneeessaansseeennss 4
5.3 ODWODNIENIA ROBOT ZIEMNY CHouuiituiiii it eitiee et e st es e e st et st s st s s st sa st seatsssasetnsesansasbnsasnsesens 5
5.4 ODWODNIENIE WYKOPOW ....iitiiiitiiiiie e eete e s st e st e st s e e e e eb e s sb e s st e s aba s e st e saa s st e e et e ssbaeasnesans 5

6 KONTROLA JAKO SCIROBOT ..ottt ettt ettt et ettt ettt et e e e et et et et et ee e 5
6.1 OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT ..uvvuuiiiiiieiietiitieeieeeeeseesiaaesseessesesssanssesssssssssannsseeesees 5
6.2 BADANIA | POMIARY W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT ZIEMNYCH ...uiiiiinieeieieeeeeveeee et e eeevaeeeeanns 6
6.3 BADANIA DO ODBIORU WYKOPU FUNDAMENTOWEGO.......ccievuneeeeetieeeeraeesesteeesetnaeesesneesssneeeeennns 6
6.4 ZASADY POSTEPOWANIA Z WADLIWIE WYKONANYMI ROBOTAMI ...ccvvviiiieeeeeeieeiiriineeeeeeeeessnnnnsaeeeens 7

7 OBMIAR ROBOIT .ottt ettt et e e ettt e e et et e e e et e et e et e et e e e eeeeeeeeeeee e 7
7.1 OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT ...cuuiiiiitiieiittteeette e e s eteeeeeateeseaaa e e seatseeeaaaeesetaeeesstnseeeennnaerees 7
7.2 ZASADY OKRESLANIA ILOSCI ROBOT ..uutiittiieeitt e e et e ettt eeeea s e s e st s s et s e e saaaeessstaesseatasesesannaeeees 7
7.3 URZADZENIA | SPRZET POMIAROWIY ....eituiiiiitieeeett e e e et e e e ette e e e et e e e et eee e st e eeeateeeseaaeesernnaaeeetans 7

I O 10121 (0123 =T =10 1 LR 7
8.1 RODZAJE ODBIOROW ROBOT ...ivtiiitiiiitee it ee et ee e et e s e e et e e st s saa e s st e s st e sabseaa e saneasbasesanssabnsasnsees 7

9 PODSTAWA PLATNO SCl.o ettt ettt et et et e et ettt et et e ee e et et et ee et e e e e eeeeeeeeeee 7
9.1 L0 RS Y = NN @ T T N = 7
9.2 ORGANIZACIA RUCHU .....eevieeeett et e e et e e e s e e et e e s e e e eeaa e e s e s e e e e aba e e eeaanaesesaaseseraeeesnneeeeen 8

10 PRZEPISY ZWIAZANE ...ttt ettt e e e e oottt e e e e e e e be et e e e e e e e aannbeaeeeeaaeeeaannnnnneaaaans 8
10.1 I L] =, 2 8

10.2 INNE DOKUMENTY . 1tttttttetesesessseeseeeesssssseeeeesseeeeeeeee e ssss e sesesesesssesssssessesessesseeeeeseeeneeenennnnnnnnnnnnnnns 8




Swietlica wiejska w miejscowosci Zaborowo |52 3(/)8
rew.
ST —— .
Specyfikacja techniczna roboty nrarch. K-40/539/16
przygotowawcze i ziemne orojektu
1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru rob6t ziemnych realizowanych w obrebie placu budowy projektu pn. "Swietlica wiejska w
miejscowosci Zaborowo" w Gminie Naruszewo na dziatce nr ewid. 67/5

1.2 Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t ziemnych przy realizacji osrodka zdrowia wraz z punktem aptecznym w Gralewie
1.3 Zakres rob6t obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy
lub modernizacji obiektow kubaturowych i obejmuja:
« wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych (kat. I-V),

2 MATERIALY (GRUNTY) - OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopOw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do zasypek. Grunty przydatne do budowy nasypéw mogg

by¢ wywiezione poza teren budowy tylko woéwczas, gdy stanowig nadmiar objetosci rob6t ziemnych i za
zezwoleniem Inspektora nadzoru.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopdéw, nie bedac nadmiarem objetosci robot
ziemnych, zostaly za zgodg Inspektora nadzoru wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z
przeznaczeniem innym niz budowa nasypOw lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest
zobowigzany do dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntéw przydatnych ze 2zrodet wilasnych,
zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypéw, powinny by¢ wywiezione przez Wykonawcg na
odktad. Zapewnienie teren6w na odkfad nalezy do obowigzkéw Zamawiajgcego, o ile nie okreslono tego
inaczej w kontrakcie. Inspektor nadzoru moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntéw,
ktorych czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z powodu zamarzniecia lub nadmiernej wilgotnosci.

3  SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotycz ace sprz etu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robdét. Sprzet uzywany do rob6t powinien byé zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST lub
projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru, w przypadku braku ustalen w
takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnosc¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umowa.
Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwosé wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez jego zgody.

jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robat.
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4 TRANSPORT

4.1 Ogdblne wymagania dotycz gce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich s$rodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robo6t i wkasciwosci przewozonych materiatéw.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga byé dopuszczone przez
Inspektora nadzoru pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na
koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.2 Transport gruntéw

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien byé dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz odlegtosci transportu. Wydajnosé
srodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze byé podstawg roszczeh
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegtodci nie zostaty
wczeséniej zaakceptowane na pismie przez Inspektora nadzoru.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za jakosé zastosowanych
materiatdw i wykonywanych robo6t, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowag, wymaganiami SST,
projektu organizacji rob6t oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci
wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na piSmie przez Inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego
przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor
nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokltadnosé.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robét bedg
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan
materiatdw i robdt, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badah naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang
kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru bedg wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

5.2 Doktadno $¢ wyznaczenia i wykonania wykopu

Kontury robét ziemnych pod fundamenty lub wykopy ulegajgce pdzniejszemu zasypaniu nhalezy
wyznaczy¢ przed przystgpieniem do wykonywania robét ziemnych.

Przy wykonywaniu wykopéw pod fundamenty budynkéw zasadnicze linie budynkoéw i krawedzi wykopéw
powinny by¢ wytyczone na tawach ciesielskich, umocowanych trwale poza obszarem wykonywanych
rob6t ziemnych. Wytyczenie zasadniczych linii na tawach powinno byé sprawdzane przez nadzor
techniczny Inwestora i potwierdzone zapisem w dzienniku budowy.

Tyczenie obrysu wykopu powinno byé wykonane z dokiadnoscig do +/-5 cm dla wyznaczenia
charakterystycznych punktow zatamania.
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Odchylenie osi wykopu lub nasypu od osi projektowanej nie powinno by¢ wigksze niz +/- 10 cm. Roznice
w stosunku do projektowanych rzednych rob6t ziemnych nie moze przekroczy¢ +1 cm i - 3 cm.
Szerokos$¢ wykopu nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +/- 10 cm, a krawedzie
wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ sie od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci wyrazonej
tangensem kagta. Maksymalna gtebokos¢ nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10
cm przy pomiarze tatg 3-metrowa.

5.3 Odwodnienia robo6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systeméw odwadniajgcych, ujetych w
dokumentacji projektowej. Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe, wykonaé
urzadzenia, ktére zapewnig odprowadzenie wéd gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych,
tak aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego
wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchniom, gruntu nadawac¢ w calym okresie trwania robot
spadki, zapewniajgce prawidtowe odwodnienie.

Jezeli w skutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotrwata
nieprzydatnos¢. Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntdow i zastgpienia ich gruntami
przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajgcego za te
czynnosci, jak réwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istniejgcych zbiornikbw naturalnych i urzadzen odwadniajgcych musi byé
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4 Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania
robot ziemnych.

W czasie rob6t ziemnych nalezy zachowac¢ odpowiedni spadek podiuzny rowkéw odwadniajgcych,
umozliwiajgcych szybki odptyw wéd z wykopu.

Zrédita wody odstoniete przy wykonywaniu wykopow, nalezy ujgé w rowy i/lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa rob6t ziemnych.

6 KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1 Ogodlne zasady kontroli jako  $ci rob6t
6.1.1 Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong
jakos¢ robaét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robo6t i jakosci materiatow.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdbw oraz robét z czestotliwoscia
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentaciji
projektowej i SST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali, jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

6.1.2 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.1.3 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
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6.1.4 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

e Polskg Norma,
« aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1, i ktére spetniajg wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda ich partia
dostarczona do robét bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej cechy.
6.2 Badania i pomiary w czasie wykonywania robo6t zi  emnych

Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia wykopu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkt. 5 oraz z dokumentacjg projektowa.

Szczegdblng uwage nalezy zwrdéci¢ na:

« wilasciwe ujecie i odprowadzenie wéd opadowych,

- wilasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekow wodnych.

Sprawdzenie jakosci wykonania rob6t

Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzania jakosci wykonania rob6t okreslono w pkt. 6.1.
6.3 Badania do odbioru wykopu fundamentowego

6.3.1 Czestotliwosé¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow do odbioru wykopu ziemnego podaje tablica 3.
Tablica 3

Lp. |Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréw

1 [Pomiar szerokosci wykopu Pomiar tasmg, szablonem, tatg o dtugosci 3 m i poziomicg lub
ziemnego niwelatorem, w odstepach co 20 m

2 |Pomiar szerokos$ci dna wykopu

3 |Pomiar rzednych powierzchni wykopu
ziemnego

4 |Pomiar pochylenia skarp

5 |Pomiar réwnosci powierzchni wykopu

6 |Pomiar rownosci skarp

7 |Pomiar spadu podtuznego powierzchni|Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 20 m oraz w
wykopu punktach watpliwych

6.3.2 Szerokos$¢ wykopu ziemnego

Szerokos$¢ wykopu ziemnego nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz £ 10 cm.

6.3.3 Rzedne wykopu ziemnego
Rzedne wykopu ziemnego nie moga rézni¢ sie od rzednych projektowanych o wiecej niz —3 cm lub +1
cm.

6.3.4 Pochylenie skarp
Pochylenie skarp nie moze rozni¢ sie od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.3.5 Réwnos¢ dna wykopu

Nieréwnosci powierzchni dna wykopu mierzone tatg 3-metrowg nie mogg przekraczac¢ 3 cm.
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6.3.6 Rownosé skarp

Nier6éwnosci skarp, mierzone tatg 3-metrowg nie moga przekracza¢ +10 cm.
6.4 Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang
odrzucone. Jesli materialy, nie spelniajgce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za nie majgcg zasadniczego
wptywu na jakos$c¢ robét i ustali zakres i wielko$¢ potracen za obnizong jakosc.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogodlne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie z dokumentacijg projektowa
i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiaréw.

jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.

7.2 Zasady okre $laniailo sci rob6t

Dlugosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowe;j.

Jesli SST wiasciwe dla danych rob6t nie wymagajg inaczej, objetosci bedg wyliczone w m® jako diugosc
pomnozona przez sredni przekrdj wg objetosci wykopu w stanie rodzinnym.

7.3 Urzadzenia i sprz et pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t bedg zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru;
« odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

» odbiorowi czesciowemu,

« odbiorowi ostatecznemu,

« odbiorowi pogwarancyjnemu.

9 PODSTAWA PLATNO SCI

9.1 Ustalenia og6ine

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6t bedg obejmowac:

* robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
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e wartos¢ zuzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

* wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

« koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

9.2 Organizacja ruchu

Koszty zwigzane z organizacjg ruchu obejmuja:

a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem nadzoru i odpowiednimi instytucjami, projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektora
nadzoru i wprowadzeniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajgcych z postepu robaét,

b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia, zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

c) oplaty/dzierzawy terenu,

d) przygotowanie terenu,

e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan i
drenazu,

f) tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania organizacji ruchu:
Koszt uruchomienia i likwidacji dotyczgcych organizacji ruchu obejmuije:
usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1  Normy

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw.

PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bierne;.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy
odbiorze.

10.2  Inne dokumenty

[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2002 r. Nr 106 p6z. 1126) z pézniejszymi
zmianami (ostatnia zmiana z 2003 r. Dz. U. Nr 80 p64z. 718).

[2] Rozporzagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 p6z. 953).

[3] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 p6z. 401).




