PROJEKT Czasowef ORGANIZACJI RUCHU

1. Podstawa opracowania:

1. Ustawa z 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogoyiekst jednolity DZ. U. Nr
58 z 2003 poz. 515 z phiejszymi zmianami)

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 winga 2003 r. w sprawie
szczego6towych warunkéw zadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zagdzaniem ( Dz.U. Nr 177 poz. 1729) zzp@&jszymi zmianami

3. Ustawa z 21 marca 1985 roku o drogach publiczny@B.(J. nr 14 poz. 60 z 1985 r.
z p&niejszymi zmianami —tekst jednolity)

4. Zalcznik nr 1-4 do rozpoezizenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 20Q8r
sprawie szczego6towych warunkow technicznych dl&awa sygnatow drogowych
oraz uradzen bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkOw ich umieszczania na
drogach Dz.U. nr 220 poz. 2181 z dnia 23 grudnia320

Przedmiot opracowania:

Projekt organizacji ruchu na czas budowy

Zjazdu publicznego z drogi gminnej na dzéatkumer ewidencyjny 67/5 w ramach realizacji zadgnia
"Budowa swietlicy wiejskiej w miejscowosci Zaboroigroga gminna polmna na dziatlce numer
ewidencyjny 68 na terenie gminy Naruszewo w powigtdnskim, obgb 0040 Zaborowo).

Opistechniczny:
Zjazd na dziallg nr 67/5 jest projektowany z uwagi na koniecgnmapewnienia dojazdu z
dziatki nr 68(droga gminna) Droga posiada nawiengchitumiczry o szerokéci zmiennej.
W pasie oligtym opracowaniem znajdujegsanak A-7
Znaki drogowe istnigre — wielké¢ —srednie S’
- typ fadidblaskowej — 2"

Cel opracowania:

Celem niniejszego opracowania jest zaprojektowaz@sowego oznakowania pionowego
pasa drogi w olgbie prowadzenia rob6t zadanych z przebudowzjazdu.- Zaprojektowanie
oznakowania pionowego[ustawienie adzen bezpieczaéstwa] zapewni popragv
bezpieczéstwa ruchu pojazdéw , znajdaych s¢é w obrkbie pasa drogowego, oraz
uniemazliwi wejscia ewentualnych pieszych w obszar prowadzonychtrob

Zakres opracowania:

1.Zaprojektowanie oznakowania pionowego zapewoégjo bezpieczstwo wytkownikdw
ruchu w pasie drogowym

Ustawienie znakow ostrzegawczych typu A-14[ robditygowe] i znakdéw A-12c i A-12b [
zwezenie lewo — prawostronne]. co pokazuje plan sytugcyodpowiednio wczaie
poinformuje kierowcow o prowadzonych robotach wigasogowym.

Ustawienie oznakowania U-3d — poinformuje kierowcéwkoniecznéci omijania terenu
robét. Zamontowanie znakéwwietnych ostrzegawczych U-35 pozwoli na zapewnienie
bezpieczéstwa w czasie hocnhym i ograniczonej widoGzmno

Ustawienie oznakowania U-20a i U-20b ; U-21la/bpexeni wygrodzenie pasa robét od
strony jezdni. Ustawienie wygrodzenia przyezaj jezdni ok. 0,2m pozwala na swobodny
ruch pojazdéw w obu kierunkach, gdpozostaje do ruchu jezdnia o szer&dds,50 m.
Przejcie pieszych za pomaczaprojektowanych znakéw B-41 zakaz ruchu pieszich
tabliczek informacyjnych ostrzegawczych ( pfzeg drug strona jezdni ) Zaprojektowanie
oznakowania poziomego i pionowego zapewni bezpieta® wszystkich gytkownikéw
ruchu znajdujcych s¢ w pasie drogowym.



Uzyte do oznakowania i zabezpieczenia robo6t znalgalne pionowe muazby¢ w dobrym
stanie technicznym, widoczne zaréwno w dZzak i w nocy, a ich stosowanie i umieszczanie
na drodze powinno IByzgodne z niniejszym projektem. Znaki pionowe muspeia
wymagania szczegobtowej specyfikacji technicznej:

nr D-07.02.01 Oznakowanie pionowe

i nr D-07.01.01 — oznakowanie poziome

Do oznakowania robét nadg zastosowa wytacznie znaki pionowe z folii odblaskowe;.
Znaki typusredniego S, folia odblaskowa ,2”

Szczegdblowy schemat ustawienia znakow adzen przedstawia za€znik

» Mapa sytuacyjna ,,

Wykaz projektowanych znakéw pionowych i poziomyptzedstawia tabela
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Oswietlenie ostrzegawcze 4

Znaki projektowane nie koliduja z isthigjacym oznakowaniem pionowym

Charakterystyka ruchu na drodze gminngj

Na odcinku ohjtym opracowaniem odbywaesiruch pojazdéw mechanicznych i nie

mechanicznych o maltym rgeniu

Ruch pieszy

Wystepuje te ruch pieszy, ktéry odbywaespoboczami

Terminy : przewidywany termin wprowadzenia oznakowania
Rozpoczecie: 15-12 - 2016
Zakonczenie: 30-09 2017

Uwagi koncowe:
1. Nalezy zapewnt stah kontrok stanu technicznego oznakowania i utrzymégyeaw
bezwzgédnej czytelnéci
2. Po zakaczeniu robot oznakowanie usién
Projelgracowat ; mgr in. Kazimierz Krakdéwka



