Montaz oswietlenia drogowego - lamp hybrydowych na terenie gminy Naruszewo

Przedmiar robét — Drochéwka

Obiekt: Montaz oswietlenia drogowego - lamp hybrydowych na terenie gminy Naruszewo
Adres budowy: Drochdéwka, 09-152 Naruszewo
Lp. | Specyfikacja | Podstawa Opis robot Jedn. Obmiar
techniczna ustalenia miary
1 2 3 4 5
1. Roboty przygotowawcze
Kod CPV: 45100000-8
1 Kalkulacja | Obstuga geodezyjna - wytyczenie oraz inwentaryzacja | kpl 1,00
wtasna powykonawcza (kalkulacja wtasna)

krotnos¢= 1,00

2. Roboty ziemne
Kod CPV: 45111200-0
2 KNR 2- | Wykopy reczne o gtebokosci do 1,50 m wraz z zasypaniem. | m3 0,30

01/0707- | Grunt kategorii |-l - wykop pod fundament
01-060 krotnosé= 1,00

1. 0,45*0,45*1,50 0,30

KNR 2- | Wykopy reczne o gtebokosci do 0,80 m wraz z zasypaniem. | m3 0,24
01/0707- | Grunt kategorii I-Il - wykop pod skrzynie hermetyczng
01-060 krotnosé= 1,00

1. 0,60*0,50*0,80 0,24

Roboty montazowe
Kod CPV: 45310000-3

4 KNNR Montaz kompletnych latarni oswietleniowych solarnych z | kpl 1,00
51007- ustawieniem fundamentu prefabrykowanego
020-090

Charakterystyka robdt: Tablica: 1007
1.Wyznaczenie obrysu wykopow
2.Wykonanie wykopow

3.Ustawienie fundamentu prefabrykowanego
4.Umocowanie latarn wraz z osprzetem
5.Podtaczenie przewodow

6.Wyposazenie w zrddta swiatta

7. Montaz akumulatoréw

8.Uruchomienie oraz sprawdzenie dziatania

krotnosé= 1,00
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Montaz oswietlenia drogowego - lamp hybrydowych na terenie gminy Naruszewo

5 KNNR
50605-
070-040

Uziomy powierzchniowe i pretowe w instalacji odgromowe;.
Mechaniczne pogrgzenie uziomdw pionowych pretowych w
gruncie kategorii I-1]

Charakterystyka robdt: Tablica: 0605
1.Wyznaczenie trasy rowu

2.Wykopanie rowu

3.0dmierzenie i uciecie bednarki

4. Wyprostowanie bednarki

5.Utozenie bednarki w wykopie

8.Zasypanie wykopu z ubijaniem ziemi warstwami
9.Podtaczenie przewodu uziemiajgcego

Dla kol.07 i 08:

1.Pograzenie uziomu

2.Montaz ztgczy kontrolnych

3.Umocowanie oston przewoddw uziemiajgcych

krotnos¢= 1,00

3,00

6 KNNR
51304-
010-020

Badania i pomiary instalacji uziemiajqcej. Uziemienie
ochronne lub robocze, pomiar pierwszy

Charakterystyka robdt: Tablica: 1304
1.0gledziny dostepnych czesci instalacji
2.Rozkrecenie lub roztgczenie potaczen ztacza
3.Pomiar rezystancji elementdéw instalacji

4 Wykonanie potaczen instalacji
5.Zabezpieczenie ztgcza przed korozjg

krotnosé= 1,00

szt

1,00

7 KNNR
51304-
020-020

Badania i pomiary instalacji uziemiajqgcej. Uziemienie
ochronne lub robocze za kazdy nastepny pomiar

Charakterystyka robdt: Tablica: 1304
1.0gledziny dostepnych czesci instalacji
2.Rozkrecenie lub roztgczenie potaczen ztacza
3.Pomiar rezystancji elementdéw instalacji

4 Wykonanie potgczen instalacji
5.Zabezpieczenie ztgcza przed korozjg

krotnosé= 1,00

szt

3,00

System kosztorysowania WINBUD Kosztorys Prof (wer. 2019.20)
Licencja: mgr inz. Pawet Gontarek, ul. M. Kopernika 9A/50, 09-100 Ptorisk

str4




Montaz oswietlenia drogowego - lamp hybrydowych na terenie gminy Naruszewo

Przedmiar robdét — Januszewo 1

Obiekt: Montaz oswietlenia drogowego - lamp hybrydowych na terenie gminy Naruszewo
Adres budowy: Januszewo 1, 09-152 Naruszewo
Lp. | Specyfikacja | Podstawa Opis robot Jedn. Obmiar
techniczna ustalenia miary
1 2 3 4 5
1. Roboty przygotowawcze
Kod CPV: 45100000-8
1 Kalkulacja | Obstuga geodezyjna - wytyczenie oraz inwentaryzacja | kpl 1,00
wtasna powykonawcza (kalkulacja wtasna)

krotnos¢= 1,00

2. Roboty ziemne
Kod CPV: 45111200-0

2 KNR 2- | Wykopy reczne o gtebokosci do 1,50 m wraz z zasypaniem. | m3 0,50
01/0707- | Grunt kategorii |-l - wykop pod fundament
01-060 krotnosé= 1,00

1. 0,50*0,50*2,00 0,50

KNR 2- | Wykopy reczne o gtebokosci do 0,80 m wraz z zasypaniem. | m3 0,24
01/0707- | Grunt kategorii I-Il - wykop pod skrzynie hermetyczng
01-060 krotnosé= 1,00

1. 0,60*0,50*0,80 0,24

Roboty montazowe
Kod CPV: 45310000-3

4 KNNR Montaz kompletnych latarni oswietleniowych solarnych z | kpl 1,00
51007- ustawieniem fundamentu prefabrykowanego
020-090
Charakterystyka robdt: Tablica: 1007
1.Wyznaczenie obrysu wykopow
2.Wykonanie wykopow

3.Ustawienie fundamentu prefabrykowanego
4.Umocowanie latari wraz z osprzetem
5.Podtaczenie przewodow

6.Wyposazenie w zrddta swiatta

7. Montaz akumulatoréw

8.Uruchomienie oraz sprawdzenie dziatania

krotnosé= 1,00
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Montaz oswietlenia drogowego - lamp hybrydowych na terenie gminy Naruszewo

5 KNNR
50605-
070-040

Uziomy powierzchniowe i pretowe w instalacji odgromowe;.
Mechaniczne pogrgzenie uziomdw pionowych pretowych w
gruncie kategorii I-I]

Charakterystyka robdt: Tablica: 0605
1.Wyznaczenie trasy rowu

2.Wykopanie rowu

3.0dmierzenie i uciecie bednarki

4. Wyprostowanie bednarki

5.Utozenie bednarki w wykopie

8.Zasypanie wykopu z ubijaniem ziemi warstwami
9.Podtagczenie przewodu uziemiajgcego

Dla kol.07 i 08:

1.Pograzenie uziomu

2.Montaz ztgczy kontrolnych

3.Umocowanie oston przewoddw uziemiajgcych

krotnos¢= 1,00

6,00

6 KNNR
51304-
010-020

Badania i pomiary instalacji uziemiajgcej. Uziemienie
ochronne lub robocze, pomiar pierwszy

Charakterystyka robdt: Tablica: 1304
1.0gledziny dostepnych czesci instalacji
2.Rozkrecenie lub roztgczenie potaczen ztacza
3.Pomiar rezystancji elementdéw instalacji

4 Wykonanie potaczen instalacji
5.Zabezpieczenie ztgcza przed korozjg

krotnosé= 1,00

szt

1,00

7 KNNR
51304-
020-020

Badania i pomiary instalacji uziemiajqgcej. Uziemienie
ochronne lub robocze za kazdy nastepny pomiar

Charakterystyka robdt: Tablica: 1304
1.0gledziny dostepnych czesci instalacji
2.Rozkrecenie lub roztgczenie potaczen ztacza
3.Pomiar rezystancji elementéw instalacji

4 Wykonanie potgczen instalacji
5.Zabezpieczenie ztgcza przed korozjg

krotnosé= 1,00

szt

300
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Montaz oswietlenia drogowego - lamp hybrydowych na terenie gminy Naruszewo

Przedmiar robdét — Januszewo 2

Obiekt: Montaz oswietlenia drogowego - lamp hybrydowych na terenie gminy Naruszewo
Adres budowy: Januszewo 2, 09-152 Naruszewo
Lp. | Specyfikacja | Podstawa Opis robot Jedn. Obmiar
techniczna ustalenia miary
1 2 3 4 5
1. Roboty przygotowawcze
Kod CPV: 45100000-8
1 Kalkulacja | Obstuga geodezyjna - wytyczenie oraz inwentaryzacja | kpl 1,00
wtasna powykonawcza (kalkulacja wtasna)

krotnos¢= 1,00

2. Roboty ziemne
Kod CPV: 45111200-0

2 KNR 2- | Wykopy reczne o gtebokosci do 1,50 m wraz z zasypaniem. | m3 0,50
01/0707- | Grunt kategorii |-l - wykop pod fundament
01-060 krotnosé= 1,00

1. 0,50*0,50*2,00 0,50

KNR 2- | Wykopy reczne o gtebokosci do 0,80 m wraz z zasypaniem. | m3 0,24
01/0707- | Grunt kategorii I-Il - wykop pod skrzynie hermetyczng
01-060 krotnosé= 1,00

1. 0,60*0,50*0,80 0,24

Roboty montazowe
Kod CPV: 45310000-3

4 KNNR Montaz kompletnych latarni oswietleniowych solarnych z | kpl 1,00
51007- ustawieniem fundamentu prefabrykowanego
020-090
Charakterystyka robdt: Tablica: 1007
1.Wyznaczenie obrysu wykopow
2.Wykonanie wykopow

3.Ustawienie fundamentu prefabrykowanego
4.Umocowanie latari wraz z osprzetem
5.Podtaczenie przewodow

6.Wyposazenie w zrddta swiatta

7. Montaz akumulatoréw

8.Uruchomienie oraz sprawdzenie dziatania

krotnosé= 1,00
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Montaz oswietlenia drogowego - lamp hybrydowych na terenie gminy Naruszewo

5 KNNR
50605-
070-040

Uziomy powierzchniowe i pretowe w instalacji odgromowe;.
Mechaniczne pogrgzenie uziomdw pionowych pretowych w
gruncie kategorii I-1]

Charakterystyka robdt: Tablica: 0605
1.Wyznaczenie trasy rowu

2.Wykopanie rowu

3.0dmierzenie i uciecie bednarki

4. Wyprostowanie bednarki

5.Utozenie bednarki w wykopie

8.Zasypanie wykopu z ubijaniem ziemi warstwami
9.Podtaczenie przewodu uziemiajgcego

Dla kol.07 i 08:

1.Pograzenie uziomu

2.Montaz ztgczy kontrolnych

3.Umocowanie oston przewoddw uziemiajgcych

krotnos¢= 1,00

6,00

6 KNNR
51304-
010-020

Badania i pomiary instalacji uziemiajgcej. Uziemienie
ochronne lub robocze, pomiar pierwszy

Charakterystyka robdt: Tablica: 1304
1.0gledziny dostepnych czesci instalacji
2.Rozkrecenie lub roztgczenie potaczen ztacza
3.Pomiar rezystancji elementdéw instalacji

4 Wykonanie potaczen instalacji
5.Zabezpieczenie ztgcza przed korozjg

krotnosé= 1,00

szt

1,00

7 KNNR
51304-
020-020

Badania i pomiary instalacji uziemiajqgcej. Uziemienie
ochronne lub robocze za kazdy nastepny pomiar

Charakterystyka robdt: Tablica: 1304
1.0gledziny dostepnych czesci instalacji
2.Rozkrecenie lub roztgczenie potaczen ztacza
3.Pomiar rezystancji elementéw instalacji

4 Wykonanie potgczen instalacji
5.Zabezpieczenie ztgcza przed korozjg

krotnosé= 1,00

szt

300
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Montaz ozdobnych lamp hybrydowych na skwerku w Naruszewie

Przedmiar robét

Obiekt: Montaz ozdobnych lamp hybrydowych na skwerku w Naruszewie
Adres budowy: Naruszewo, 09-152 Naruszewo
Lp. | Specyfikacja | Podstawa Opis robot Jedn. Obmiar
techniczna ustalenia miary
1 2 3 4 5
1. Roboty przygotowawcze
Kod CPV: 45100000-8
1 AW-090 Obstuga geodezyjna - wytyczenie oraz inwentaryzacja | kpl 1,00
powykonawcza (kalkulacja wtasna)
krotnosé= 1,00
2. Roboty ziemne
Kod CPV: 45111200-0
2 KNR 2- | Wykopy reczne o gtebokosci do 1,50 m wraz z zasypaniem. | m3 041
01/0707- | Grunt kategorii |-l - wykop pod fundament
01-060
krotnosé= 1,00
1. 0,45*0,45*1,00*2 0,41
3 KNR 2- | Wykopy reczne o gtebokosci do 0,80 m wraz z zasypaniem. | m3 0,19
01/0707- | Grunt kategorii I-Il - wykop pod skrzynie hermetyczng
01-060
krotnosé= 1,00
1. 0,40*0,30*0,80*2 0,19
3 Roboty montazowe
Kod CPV: 45310000-3
4 KNNR Montaz kompletnych latarni oswietleniowych solarnych | kpl 2,00
51007- 2x6W z ustawieniem fundamentu prefabrykowanego
020-090

Charakterystyka robét:

1.Wyznaczenie obrysu wykopu

2.Wykonanie wykopu

3.Ustawienie fundamentu prefabrykowanego
4.Umocowanie latari na gotowym podtozu
5.Podtaczenie przewodow

6.Wyposazenie w zrddta swiatta
7.Sprawdzenie dziatania

krotnosé= 1,00
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Montaz ozdobnych lamp hybrydowych na skwerku w Naruszewie

5 KNNR
50605-
070-040

Uziomy powierzchniowe i pretowe w instalacji odgromowe;.
Mechaniczne pogrgzenie uziomdw pionowych pretowych w
guncie kategorii I-1l

Charakterystyka robdt: Tablica: 0605
1.Wyznaczenie trasy rowu

2.Wykopanie rowu

3.0dmierzenie i uciecie bednarki

4. Wyprostowanie bednarki

5.Utozenie bednarki w wykopie

8.Zasypanie wykopu z ubijaniem ziemi warstwami
9.Podtaczenie przewodu uziemiajgcego

Dla kol.07 i 08:

1.Pograzenie uziomu

2.Montaz ztgczy kontrolnych

3.Umocowanie oston przewoddw uziemiajgcych

krotnos¢= 1,00

6,00

6 KNNR
51304-
010-020

Badania i pomiary instalacji uziemiajgcej. Uziemienie
ochronne lub robocze, pomiar pierwszy

Charakterystyka robdt: Tablica: 1304
1.0gledziny dostepnych czesci instalacji
2.Rozkrecenie lub roztqczenie potqczen ztgcza
3.Pomiar rezystancji elementdw instalacji
4.Wykonanie potqgczeri instalacji
5.Zabezpieczenie ztqcza przed korozjg

krotnosé= 1,00

szt

2,00

7 KNNR
51304-
020-020

Badania i pomiary instalacji uziemiajqcej. Uziemienie
ochronne lub robocze za kazdy nastepny pomiar

Charakterystyka robdt: Tablica: 1304
1.0gledziny dostepnych czesci instalacji
2.Rozkrecenie lub roztqczenie potqczen ztgcza
3.Pomiar rezystancji elementdw instalacji
4.Wykonanie potgczen instalacji
5.Zabezpieczenie ztqcza przed korozjg

krotnosé= 1,00

szt

6,00
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Montaz lamp hybrydowych w miejscowosci Nacpolsk

Przedmiar robét
Nacpolsk 1

Obiekt: Montaz lamp hybrydowych w miejscowosci Nacpolsk
Adres budowy: Nacpolsk, 09-152 Naruszewo
Lp. | Specyfikacja | Podstawa Opis robot Jedn. Obmiar
techniczna ustalenia miary
1 2 3 4 5
Roboty przygotowawcze
AW-090 Obstuga geodezyjna - wytyczenie oraz inwentaryzacja kpl 2,00
powykonawcza (kalkulacja wtasna)
krotnosé= 1,00
2. Roboty ziemne
2 KNR 2- Wykopy reczne o gtebokosci do 1,50 m wraz z zasypaniem. m3 0,80
0110707- | Grunt kategorii I-Il - wykop pod fundament
01-060
krotnosé= 1,00
1. 0,50*0,50*1,60*2 0,80
e
3 Przeniesienie + 0,80
3 KNR 2- Wykopy reczne o gtebokosci do 0,80 m wraz z zasypaniem. m3 0,48
01/0707- | Grunt kategorii I-Il - wykop pod skrzynie hermetyczng
01-060
krotnosé= 1,00
1. 0,60*0,50*0,80*2 0,48
2
Przeniesienie + 0,48
3. Roboty montazowe
4 KNNR Montaz kompletnych latarni oswietleniowych solarnych z kpl 2,00
51007- ustawieniem fundamentu prefabrykowanego
020-090

Charakterystyka robot: Tablica: 1007

Dla kol.01-02:

1.Wyznaczenie obrysu wykopu
2.Wykonanie wykopu

Dla kol.01:

3.Wykonanie fundamentu na "mokro"

Dla kol.02:

3.Ustawienie fundamentu prefabrykowanego
Dla kol.01-03:

4.Umocowanie latari na gotowym podtozu
5.Podtaczenie przewoddw

6.Wyposazenie w zrédta Swiatta
7.Sprawdzenie dziatania

krotnosé= 1,00

System kosztorysowania WINBUD Kosztorys Prof (wer. 2019.20)

Licencja: mgr inz. Pawet Gontarek, ul. M. Kopernika 9A/50, 09-100 Ptorisk

str 3




Montaz lamp hybrydowych w miejscowosci Nacpolsk

5 KNNR Uziomy powierzchniowe i pretowe w instalacji odgromowe.
50605- Mechaniczne pogrgzenie uziomdw pionowych pretowych w
070-040 | guncie kategorii I-II

Charakterystyka robot: Tablica: 0605

Dla kol.01-06:

1.Wyznaczenie trasy rowu

2.Wykopanie rowu

3.0dmierzenie i uciecie bednarki

4. Wyprostowanie bednarki

5.Utozenie bednarki w wykopie

6.Spawanie gazowe

7.0czyszczenie i malowanie spawu

8.Zasypanie wykopu z ubijaniem ziemi warstwami
9.Podtaczenie przewodu uziemiajacego

Dla kol.07 i 08:

1.Pograz enie uziomu

2.Spawanie gazowe

Dodatkowo dla kol.01-08:

1.Montaz ztaczy kontrolnych

2.Umocowanie oston przewodoéw uziemiajacych
3.Wykonanie pomiaréw rezystancji elementdw instalacji
4.Sporzadzenie protokotu z pomiarow

krotnosé= 1,00

3,00

6 KNNR Badania i pomiary instalacji uziemiajgcej. Uziemienie
51304- ochronne lub robocze, pomiar pierwszy

010-020
Charakterystyka robot: Tablica: 1304
1.0gledziny dostepnych czesci instalacji
2.Rozkrecenie lub roztaczenie potaczen ztacza
3.Pomiar rezystancji elementéw instalacji
4.Wykonanie potaczen instalacji
5.Zabezpieczenie ztacza przed korozja

Dla kol.05; 06:

1.Pomiar skutecznosci zerowania

krotnosé= 1,00

szt

2,00

7 KNNR Badania i pomiary instalacji uziemiajgcej. Uziemienie
51304- ochronne lub robocze za kazdy nastepny pomiar
020-020
Charakterystyka robot: Tablica: 1304
1.0gledziny dostepnych czesci instalacji
2.Rozkrecenie lub roztaczenie potaczen ztacza
3.Pomiar rezystancji elementow instalacji
4.Wykonanie potaczen instalacji
5.Zabezpieczenie ztacza przed korozja

Dla kol.05; 06:

1.Pomiar skutecznosci zerowania

krotnosé= 1,00

szt

6,00
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Montaz lamp hybrydowych w miejscowosci Nacpolsk

Przedmiar robét
Nacpolsk 2

Obiekt: Montaz lamp hybrydowych w miejscowosci Nacpolsk
Adres budowy: Nacpolsk, 09-152 Naruszewo
Lp. | Specyfikacja | Podstawa Opis robot Jedn. Obmiar
techniczna ustalenia miary
1 2 3 4 5
Roboty przygotowawcze
AW-090 Obstuga geodezyjna - wytyczenie oraz inwentaryzacja kpl 2,00
powykonawcza (kalkulacja wtasna)
krotnosé= 1,00
2. Roboty ziemne
2 KNR 2- Wykopy reczne o gtebokosci do 1,50 m wraz z zasypaniem. m3 0,80
0110707- | Grunt kategorii I-Il - wykop pod fundament
01-060
krotnosé= 1,00
1. 0,50*0,50*1,60*2 0,80
e
3 Przeniesienie + 0,80
3 KNR 2- Wykopy reczne o gtebokosci do 0,80 m wraz z zasypaniem. m3 0,48
01/0707- | Grunt kategorii I-Il - wykop pod skrzynie hermetyczng
01-060
krotnosé= 1,00
1. 0,60*0,50*0,80*2 0,48
2
Przeniesienie + 0,48
3. Roboty montazowe
4 KNNR Montaz kompletnych latarni oswietleniowych solarnych z kpl 2,00
51007- ustawieniem fundamentu prefabrykowanego
020-090

Charakterystyka robot: Tablica: 1007

Dla kol.01-02:

1.Wyznaczenie obrysu wykopu
2.Wykonanie wykopu

Dla kol.01:

3.Wykonanie fundamentu na "mokro"

Dla kol.02:

3.Ustawienie fundamentu prefabrykowanego
Dla kol.01-03:

4.Umocowanie latarn na gotowym podtozu
5.Podtaczenie przewoddw

6.Wyposazenie w zrédta Swiatta
7.Sprawdzenie dziatania

krotnosé= 1,00
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Montaz lamp hybrydowych w miejscowosci Nacpolsk

5 KNNR Uziomy powierzchniowe i pretowe w instalacji odgromowe.
50605- Mechaniczne pogrqgzenie uziomdw pionowych pretowych w
070-040 | guncie kategorii I-II

Charakterystyka robot: Tablica: 0605

Dla kol.01-06:

1.Wyznaczenie trasy rowu

2.Wykopanie rowu

3.0dmierzenie i uciecie bednarki

4. Wyprostowanie bednarki

5.Utozenie bednarki w wykopie

6.Spawanie gazowe

7.0czyszczenie i malowanie spawu

8.Zasypanie wykopu z ubijaniem ziemi warstwami
9.Podtaczenie przewodu uziemiajacego

Dla kol.07 i 08:

1.Pograz enie uziomu

2.Spawanie gazowe

Dodatkowo dla kol.01-08:

1.Montaz ztaczy kontrolnych

2.Umocowanie oston przewodow uziemiajacych
3.Wykonanie pomiaréw rezystancji elementdw instalacji
4.Sporzadzenie protokotu z pomiarow

krotnosé= 1,00

3,00

6 KNNR Badania i pomiary instalacji uziemiajgcej. Uziemienie
51304- ochronne lub robocze, pomiar pierwszy

010-020
Charakterystyka robot: Tablica: 1304
1.0gledziny dostepnych czesci instalacji
2.Rozkrecenie lub roztaczenie potaczen ztacza
3.Pomiar rezystancji elementéw instalacji
4.Wykonanie potaczen instalacji
5.Zabezpieczenie ztacza przed korozja

Dla kol.05; 06:

1.Pomiar skutecznosci zerowania

krotnosé= 1,00

szt

2,00

7 KNNR Badania i pomiary instalacji uziemiajgcej. Uziemienie
51304- ochronne lub robocze za kazdy nastepny pomiar
020-020
Charakterystyka robot: Tablica: 1304
1.0gledziny dostepnych czesci instalacji
2.Rozkrecenie lub roztaczenie potaczen ztacza
3.Pomiar rezystancji elementéw instalacji
4.Wykonanie potaczen instalacji
5.Zabezpieczenie ztacza przed korozja

Dla kol.05; 06:

1.Pomiar skutecznosci zerowania

krotnosé= 1,00

szt

6,00
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Montaz oswietlenia drogowego - lamp hybrydowych na terenie gminy Naruszewo

Przedmiar robdt — Nowe Naruszewo

Obiekt: Montaz oswietlenia drogowego - lamp hybrydowych na terenie gminy Naruszewo
Adres budowy: Nowe Naruszewo, 09-152 Naruszewo
Lp. | Specyfikacja | Podstawa Opis robot Jedn. Obmiar
techniczna ustalenia miary
1 2 3 4 5
1. Roboty przygotowawcze
Kod CPV: 45100000-8
1 Kalkulacja | Obstuga geodezyjna - wytyczenie oraz inwentaryzacja | kpl 1,00
wtasna powykonawcza (kalkulacja wtasna)

krotnos¢= 1,00

2. Roboty ziemne
Kod CPV: 45111200-0
2 KNR 2-| Wykopy reczne o gtebokosci do 1,50 m wraz z zasypaniem. | m3 0,50

01/0707- | Grunt kategorii |-l - wykop pod fundament
01-060 krotnosé= 1,00

1. 0,50*0,50*2,00 0,50

KNR 2- | Wykopy reczne o gtebokosci do 0,80 m wraz z zasypaniem. | m3 0,24
01/0707- | Grunt kategorii I-Il - wykop pod skrzynie hermetyczng
01-060 krotnosé= 1,00

1. 0,60*0,50*0,80 0,24

Roboty montazowe
Kod CPV: 45310000-3

4 KNNR Montaz kompletnych latarni oswietleniowych solarnych z | kpl 1,00
51007- ustawieniem fundamentu prefabrykowanego
020-090

Charakterystyka robdt: Tablica: 1007
1.Wyznaczenie obrysu wykopow
2.Wykonanie wykopow

3.Ustawienie fundamentu prefabrykowanego
4.Umocowanie latarn wraz z osprzetem
5.Podtaczenie przewodow

6.Wyposazenie w zrddta swiatta

7. Montaz akumulatoréw

8.Uruchomienie oraz sprawdzenie dziatania

krotnosé= 1,00
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Montaz oswietlenia drogowego - lamp hybrydowych na terenie gminy Naruszewo

5 KNNR
50605-
070-040

Uziomy powierzchniowe i pretowe w instalacji odgromowe;.
Mechaniczne pogrgzenie uziomdw pionowych pretowych w
gruncie kategorii I-1]

Charakterystyka robdt: Tablica: 0605
1.Wyznaczenie trasy rowu

2.Wykopanie rowu

3.0dmierzenie i uciecie bednarki

4. Wyprostowanie bednarki

5.Utozenie bednarki w wykopie

8.Zasypanie wykopu z ubijaniem ziemi warstwami
9.Podtaczenie przewodu uziemiajgcego

Dla kol.07 i 08:

1.Pograzenie uziomu

2.Montaz ztgczy kontrolnych

3.Umocowanie oston przewoddw uziemiajgcych

krotnos¢= 1,00

3,00

6 KNNR
51304-
010-020

Badania i pomiary instalacji uziemiajgcej. Uziemienie
ochronne lub robocze, pomiar pierwszy

Charakterystyka robdt: Tablica: 1304
1.0gledziny dostepnych czesci instalac;i
2.Rozkrecenie lub roztgczenie potaczen ztacza
3.Pomiar rezystancji elementdéw instalacji

4. Wykonanie potaczen instalacji
5.Zabezpieczenie ztgcza przed korozjg

krotnosé= 1,00

szt

1,00

7 KNNR
51304-
020-020

Badania i pomiary instalacji uziemiajgcej. Uziemienie
ochronne lub robocze za kazdy nastepny pomiar

Charakterystyka robdt: Tablica: 1304
1.0gledziny dostepnych czesci instalacji
2.Rozkrecenie lub roztgczenie potaczen ztacza
3.Pomiar rezystancji elementéw instalacji

4 Wykonanie potgczen instalacji
5.Zabezpieczenie ztgcza przed korozjg

krotnosé= 1,00

szt

3,00
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